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Giris

Endustriyel DC motorlar icin gelistirilmis mikroislemci kontrollu DC.DRV.200S
siiriicu devresine iliskin teknik bilgiler asagidaki tabloda 6zetlenmistir.

NES DC.DRV.200 S-50

Calisma Voltaji: 12VDC-36VDC
Surekli C1kis Akima: 50A

Cikis Akim Limiti: 55A
Baslangic Akimi1 (2sn): 120A

Akim Limit Cozunurligu: 0.1A

PWM Frekans:: 16 kHz

PWM Oran: %0.1 ~ 99.0
Frenleme: REJENERATIF
MOSFET Direnci: <5mQ
Verimlilik: >%96
Bekleme Akim: <50mA

ileri, Geri ve Dur Girisleri:

Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V

Eger giris < 1V ise: Aktif

Eger giris > 3V ise: Pasif

Hiz Referans Girisi:

5kQ Pot, 0-5V veya 0-10V

Eger SW1 On ise: 5kQ Pot veya 0-5V

Eger SW1 Off ise: 0-10V

4 adet Pot veya Dahili Parametreler

Rampa ve Hiz Limit Kontrolu:

Eger SW2 On ise: Harici (4 adet Pot)

Eger SW2 Off ise: Dahili

Hata Cikisi:

Open Kollektor (80Q)

Harici Pull-up Direnci: 2.4kQ-10kQ

Harici Pull-up Voltaji: 3.3V-24V

Gosterge LED'leri:

6 Led, Guc, Durum, Girisler ve Cikis

Dahili Parametre Ayar:

Bilgisayar veya El Terminali ile

Calisma Sicakligi:

-20°C ~ +40°C

PCB Ebat:

70mm x 114mm

Tablo-1: DC.DRV.200S Ozellikleri

Calisma Voltaji:

DC Siricinin calisma voltaji 24VDC olup 12-36VDC araliginda sorunsuz

calisabilmektedir.
edilmelidir.

Ters besleme korumasi

olmadigr

icin bu hususa dikkat



Cikis Akimi:

DC Surucunun surekli ¢ikis akimi 50A'dir. Surucu devre ve motor koruma igin,
harici olarak sisteme uygun degerde sigorta kullanilmalidir. Onerilen azami sigorta
degeri 63A'dir.

Power Driver:

DC surucu Power katinda 4 adet N-kanal mosfet (120A / 4.5mOhm / 100V)
kullanilarak H-Bridge olusturulmustur. Surme esnasinda ayni anda iki mosfetin aktif
olacag dusunilirse 50A'lik max akim degerinde bu mosfetlerin 1s1 olarak etrafa
yayacagl giic (22.5W) sirlct c¢ikis gliciniin (1800W) sadece %1,25'ine tekabiil
etmektedir. Dolayisiyla surucu verimi yuksektir.

Yavaslama esnasinda motor tarafindan uretilen voltajlarin bastirilmasi ve guc
kaynagina aktarilmasi icin Rejeneratif siirme teknigi kullanilmistir. Aynca
mosfetlerin korunmasi1 amaciyla her bir mosfet gate pininde uygun TVS diyot
kullamlmistir.

Logic Driver:

DC surucu devresi 16MHz "Mixed Signal Microcontroller" tarafindan kontrol
edilmektedir. Bu mikroislemci sayesinde 16KHz PWM sinyali liretme islemi ve diger
Analog olcumler donanim olarak gerceklestirilmektedir.

Devre uzerinde, harici "Stop”, "Forward" ve "Reverse" amacli uc adet dijital
giris bulunmaktadir. Bu girisler Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V seviyesinde girisleri
kabul etmektedir. Ayrica konfigurasyon programi vasitasi ile seviye veya kenar
tetikleme mantigi ile calisabilmektedir.

Harici "Speed Reference" icin bir adet analog giris mevcuttur. Hiz referans
girisi opamp devresi ile filtrelenerek harici gurultulerin onune gecilmistir. Ayica
surucu kart1 uzerinde bulunan DIP-SW ile hiz referans girisi 5kQ Pot, 0-5V veya O-
10V olarak secilebilmektedir.

Devre uUzerinde olan 4 adet trimpot ile "Maximum Speed", "Minimun Speed",
"Acceleration Time" ve "Deceleration Time" degerleri ayarlanabilmektedir. Bu
parametrelerin konfigurasyon program vasitasi ile dahili olarak ayarlanmasi da
mumkundur.

Devre uzerinde bir adet 10mA kadar cikis verebilen Open Kollektor (80Q)
hata cikist mevcuttur. Konfigurasyon programi vasitasi ile ayarlanan limitlerin
disina cikildiginda devre hata moduna gecerek bu cikist aktif etmektedir.

Ayrica devre uzerinde surucunun o anki calisma modunu, besleme voltajim,
dijital girislerin durumunu ve hata ¢ikisim gosteren LED'ler ve bir cok test point
bulunmaktadir.



Devre tasarimi:

Harici EMC ve fiziksel etkilerden devreyi korumak ve optimum 1s1 transferi
icin, PCB tasarimi1 4 layer ve Power/Lojik katmanlar birbirinden ayr olarak
Aluminyum kasaya gore gerceklestirilmistir.

ACT Led Bildirimleri:

Normal durumunda : (peryot 1-2sn)

Devre Stop durumunda  : 1sn yanik 1sn sonuk.
Kalkis/Durus rampasinda : 250mS yanmk 250mS sonuk.
ileri/Geri h1z kontroliinde : 500mS yanik 500mS sonuk.

Hata durumunda : (peryot 4sn)

Dusuk Voltaj : (250mS yamk 250mS sonuk)x1 + 3.5sn sonuk
Asint Akim : (250mS yamk 250mS sonuk)x2 + 3.0sn sonuk
Yuksek Voltaj : (250mS yanik 250mS sonuk)x3 + 2.5sn sonuk
Min>Max Pot : (250mS yanik 250mS sonuk)x4 + 2.0sn sonuk
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Sekil-1: DC.DRV.200 Input ve Output




Ornek Baglant1 Semasi (5K POT)

Ornek Baglant1 Semasi (0...5V / 0...10V)

Sekil-3
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